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ABSTRACT 

Objective: 본 연구의 목적은 운전자의 스티어링 휠 핸즈 온/오프 검출 방법을 기존의 방법과 다른 스티어

링 휠 내부 전도체를 활용해 정전용량 변화를 감지하는 방법을 제시하는 것이다. Background: SAE 기준 자

율주행 레벨 1·2의 경우 자율주행 시스템(ADS, Automated Driving System)은 차량의 종 또는 횡 방향 제어

를 할 수 있다. 그러나 OEDR(Object and Event Detection and Response)의 주체가 운전자이며, 이로 인해 운전

자는 스티어링 휠 파지 의무로부터 완전히 자유롭다고 할 수 없다. 자율주행 레벨 3의 경우 운전자는 자율

주행 모드에서 스티어링 휠을 파지하지 않을 수 있다. 그러나 자율주행 시스템이 대응할 수 없는 상황에서 

운전자는 제어권을 인수할 의무가 있다. 이때 운전자는 스티어링 휠을 파지하여 제어권을 인수할 수 있으

며, 자율주행 시스템은 운전자의 제어권 인수 의지를 판단하기 위해 운전자의 스티어링 휠 파지를 감지할 

수 있어야 한다. 이와 같은 이유로 자율주행 차량에서 운전자의 스티어링 휠 파지 모니터링은 반드시 요구

된다. Method: 운전자의 스티어링 휠 파지 여부를 판단하는 HOD(Hands On/Off Detection) 장치는 감지 방법

에 따라 크게 두 가지로 분류할 수 있다. 첫 번째는 토크 센서를 기반으로 스티어링 휠의 회전력을 감지하

여 파지를 판단하는 방법이며, 두 번째는 정전식 센서를 기반으로 스티어링 휠에 전도성 섬유(금속 패드 · 

테이프 · 케이블 등)를 부착해 정전용량의 변화를 감지하여 파지를 판단하는 방법이다. 이와 같은 기존의 

HOD 장치는 다음과 같은 한계점이 존재한다. 첫 번째 방법은 토크 센서에 회전력이 감지되도록 운전자에

게 일정량의 불필요한 조향이 요구될 수 있으며, 두 번째 방법은 스티어링 휠에 각종 전도성 섬유를 추가 

부착해야 하는 소요가 있다. Results: 본 연구에서는 기존 HOD 방법의 한계점을 개선할 수 있도록 추가 전

도성 섬유 부착이 필요 없는 정전식 기반의 HOD 방법을 개발하였다. 스티어링 휠 내부의 금속 틀이 전도

성 섬유 역할을 하는 원리이며, 전도체인 스티어링 휠 내부 금속 틀에 정전식 센서가 직접 연결되어 정전

용량 변화를 감지해 운전자의 핸즈 온/오프를 감지 및 판단한다. Conclusion: 본 연구의 HOD 방법이 양산된

다면 스티어링 휠 내부에 전도성 섬유 부착 과정을 생략할 수 있어, 스티어링 휠 시스템을 간소화할 수 있

으며, 이에 따라 생산 비용 절감의 효과도 얻을 수 있을 것으로 기대된다. Application: 본 연구에서 제시한 

내부 전도체를 활용한 운전자의 스티어링 휠 파지 여부 판단 방법은 차종 및 스티어링 휠 형상과 무관하게 

적용될 수 있다. 
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