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 Colab에서 YOLO 시작하기

 주소창에 https://colab.research.google.com/ 입력

• 업로드 클릭 -> 파일선택

• YOLO(HOT).ipynb 열기

https://colab.research.google.com/
https://colab.research.google.com/github/SESL-KMU/Autonomous-AI/blob/main/Day2/2_03_SSD_object_Recognition/SSD(HOT).ipynb?authuser=1
https://colab.research.google.com/github/SESL-KMU/Autonomous-AI/blob/main/Day2/2_03_SSD_object_Recognition/SSD(HOT).ipynb?authuser=1
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 Colab에서 YOLO 시작하기

 YOLO 구성 Colab화면으로 진입
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 YOLO 실습 진행 방식

 가장 위에 있는 라이브러리 설치 진행 cell 부터 순서대로 진행

• 각 셀의 좌측의 버튼 클릭 또는 Shift + ENTER 클릭!

• 각 cell이 다 돌아가는지 확인하여 다음 cell 실행

Cell 실행 중 :             cell 실행 완료 및 대기 중 :  
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 구글 드라이브 연결

 content 폴더 안의 drive라는 이름으로 구글 드라이브 연결

 실행 시 URL 링크 생성

• URL 링크 클릭

클릭!
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 구글 드라이브 연결

 연동하고싶은 구글 드라이브 선택하여 클릭!

 제공되는 코드를 복사

연동하고자하는 구글계정 선택!

클릭하여 복사
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 구글 드라이브 연결

 복사한 코드를 구글 드라이브 연결 cell에 입력 + ENTER

 좌측의 폴더아이콘 두번 클릭하여 drive폴더 생성 확인

클릭 두번!
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 구글 드라이브로 경로 이동

 YoLo 폴더를 구글 드라이브 내에 설치

• 기본 제공경로에 설치시 Colab Runtime이 끊기면 설치한 폴더도 사라짐

• 구글 드라이브 내에 설치하여 설치 폴더 유지

 구글 드라이브로 경로 이동

cd drive/MyDrive/
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 git의 YOLO 설치

 github에 있는 YOLO 실습코드 설치 진행

 Makefile 설정

 OPENCV, GPU 사용 여부 설정

• OPENCV 사용 시 : 

• GPU 사용 시 : 

!git clone https://github.com/AlexeyAB/darknet

!sed -i 's/OPENCV=0/OPENCV=1/' Makefile

!sed -i 's/GPU=0/GPU=1/' Makefile
!sed -i 's/CUDNN=0/CUDNN=1/' Makefile

OPENCV, GPU 사용
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 YOLO 빌드

 Makefile로 구성된 YOLO 설정 빌드

!make
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 YOLO 활용에 유용한 함수 구성

 이미지 출력, 업로드, 다운로드 함수 구현

• 함수활용을 통해 간단하게 이미지 출력 및 업로드, 다운로드 가능
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 YOLO weight 설치

 YOLO 활용을 하기 위한 미리 학습된 모델 weight 설치

 yolov3 weight 설치

 yolov4 weight 설치

!wget https://pjreddie.com/media/files/yolov3.weights

!wget https://github.com/AlexeyAB/darknet/releases/download/darknet_yolo_v3_optimal/yolov4.weights
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 YOLO 이미지 실습

 Colab에서 이미지 출력을 위해 미리 함수 구성된 imShow를 통한 이미지 출력

 yolov3 이미지 실습

 yolov4 이미지 실습

!./darknet detect cfg/yolov3.cfg yolov3.weights data/dog.jpg
imShow('predictions.jpg')

!./darknet detect cfg/yolov4.cfg yolov4.weights data/dog.jpg
imShow('predictions.jpg')
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 YOLO 이미지 실습

 이미지 실습 결과

Yolov3 결과 Yolov4 결과
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 데이터 업로드 진행



에서 영상 다운로드

이전 실습에서 설치 진행 시 설치를 하지않아도됨

 업로드 함수 구성 및 업로드 진행

• ‘파일 선택’을 클릭하여 다운로드한 KITTI영상 업로드

 영상 업로드 결과 확인

클릭!

https://drive.google.com/file/d/1V68xfo5-YrpHgh0IPuAPWD21rM6U17hW/view?usp=sharing
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 Yolov3 영상 데이터 실습

 Colab에서는 실시간으로 YOLO 변환된 영상데이터 출력이 안됨

• 영상 출력 시도 시 영상 출력이 안되며 YOLO변환 중단

• -dont_show를 추가하여 YOLO 적용 중 영상 출력 시도 중단

 YOLO가 적용된 영상 데이터 저장

• -out_filename <영상 데이터 이름>

• 실행 경로에 yolo가 적용된 yolo_video.avi 데이터 생성

!./darknet detector demo cfg/coco.data cfg/yolov3.cfg yolov3.weights -
dont_show 0015_fps_10.mp4 -out_filename yolo_video.avi
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 YOLOv3 영상 데이터 실습

 영상 데이터에 Yolo 적용 결과
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 YOLOv3 custom weight 학습

 Cfg파일 설정

• drive/MyDrive/darknet/cfg/yolov3.cfg 더블클릭
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 YOLOv3 custom weight 학습

 Cfg파일 설정

• drive/MyDrive/darknet/cfg/yolov3.cfg 더블클릭

• width, height는 32의 배수로 설정

학습 시 Gpu 메모리 관련 에러 발생하는 경우에는 값을 줄여야 함

• max_batches = 4000*class 수로 설정

수식이 아닌 계산값 작성

• Batch, subdivisions, learning_rate 등 원하는 설정 값 입력
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 YOLOv3 custom weight 학습

 Cfg파일 설정

• yolov3.cfg 파일 내의 [yolo] 부분 찾기

• Classes의 값을 본인이 학습시킬 class의 수만큼 입력

• [yolo] 위의 [convolutional]의 filters 값을 (classes+5)*3 값으로 수정

Ex)classes가 20인 경우 filters=75

• [yolo]는 총 3개이므로 해당 부분 모두 수정
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 YOLOv3 custom weight 학습

 names 파일 설정

• drive/MyDrive/darknet/cfg/coco.names 파일 수정

분류할 class명 기입
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 YOLOv3 custom weight 학습

 data 파일 설정

• drive/MyDrive/darknet/cfg/coco.data 파일 수정

classes : class 수

train : train data의 경로를 담고있는 파일의 경로

• train data는 yolo mark를 사용하여 생성 가능

valid : validation data의 경로를 담고있는 파일의 경로

names : names 파일의 경로

backup : 학습한 weight가 저장될 경로


